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Beim Verbundforschungsprojekt ,Entwicklung einer semi-autonomen
Messdrohne zur Detektion, Lokalisierung und Quantifizierung von
Methanleckagen® (smarte Methandrohne) geht es um die Re-
duktion klimaschadlicher Methanemissionen. Im Vordergrund steht

die Methanlokalisierung bei Biogasanlagen, Deponien und schwer

zugénglichen Inspektionsorten wie Briicken. Die Detektion und

Abb. 1: UAS: DJI M300

Quantifizierung soll mittels eines Tunable Diode Laser Absorption
Spectroscopy (TDLAS) Sensors, montiert an einem Unmanned Aircraft
System (UAS), erfolgen (siche Abbildung 1).

In der Arbeit soll der Zusammenhang zwischen Drohnenschriglage, Geschwindigkeit {iber Grund und
Geschwindigkeit gegeniiber der Luft fiir die DJI M300-Drohne untersucht werden. Ist der Zusammenhang
bekannt, kann aus der Fluglage und der Bewegung iiber Grund (abgeleitet aus der GPS-Position) auf die
Windgeschwindigkeit und die Windrichtung geschlossen werden [1-3]. Dadurch kann auf das zusétzliche

Gewicht und die schwierige Montage eines Anemometer verzichtet werden.

Folgende Teilaufgaben sind vorgesehen:

e Einarbeitung in das Thema.

e Design und Durchfiihrung von Experimenten, um Daten zur Drohenschriglage, Geschwindigkeit iiber

Grund und Geschwindigkeit gegeniiber der Luft zu erhalten.

e Implementierung eines echtzeitfdhigen Programms zur Schitzung der Windgeschwindigkeit und Wind-

richtung aus Fluglage der Drohne fiir das ,,Robot Operating System“Framework.

e Dokumentation und Préasentation der Arbeit.
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