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Die Fullstandsregelung von Mehrbehaltersystemen ist in der chemischen Industrie
und anderen Industrien weit verbreitet. Ein klassisches Beispiel ist das
Dreitanksystem. Aufgabe ist es, mittels einer Pumpe den Flllstand der drei Tanks
auf einer Trajektorie zu steuern.

Diese Arbeitsschritte sind durchzufiihren:

e Einarbeitung in die Modellbildung zum Dreitanksystem und Linearisierung.

e Berechnung von Steuerfunktionen zum linearisierten Dreitanksystem. Zur
Berechnung von Steuerfunktionen verwendet man die Methode der
flachheitsbasierten Steuerung.

e Es wird nachgewiesen, dass die flachheitsbasierte Methode anwendbar ist.

e Verwendung der Homotopie-Suchmethode zum Bestimmen der
Steuerfunktionen des nichtlinearen Systems aus denen zur linearen Approximation.

e Die Arbeit fiihrt allgemeine Uberlegungen zur Steuerung durch.
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